Programmxwider fir Taschenrechner TI 89/92/V200 und PC von Dipd- Alexander Troll, Lehsrstuhl
Konstruktionslehre und CAD, Fakultat fur Angewandiaturwissenschaften der Universitat Bayreuth.
www.uni-bayreuth.de/departments/konstruktionslehre.

xwider ist ein kompaktes Programm mit dessen Hilfe iéthentragheitsmomente sowie Biege- und
Torsionswiderstandmomente fir die gebrauchlichsteQuerschnitte berechnen lassen. Es ist als
Hilfsprogramm fiir Vorlesungen und Ubungen gedaoktis zur Verwendung mit deffaschenbuch der
Maschinenelemen{d] aus dem Hanser Verlag Die verwendeten Forraetatammen diesem Buch oder sind
demDubbelTaschenbuch fiir den Maschinengalientnommen.

Nach dem Start des Programms gelangen Sie niittetsim unten dargestellten Auswahlbildschirm. Suchen|S
sich das gewiinschte Profil und navigieren Sie riffetder Funktionstasten zur Parametereingabe.

« Die Parametereingabe erfolgt fir die Optionen E1H4i analog
_ der untenstehenden Abbildungen.
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Der Parametey ist im Programm hinterlegt. Geben Sie die
einzelnen Werte h und t der Teilprofile ein. DerpTes Profils
kdénnen Sie Tabelle 3 entnehmen

Abb.1:Auswahlbildschirm

Hinweise:
« Bei allen Berechnungen wird davon ausgegangen,sigssler Koordinatennullpunkt im
Flachenschwerpunkt befindet. Sollte die Biegeaemskers liegen, so muf? der Satz von Steiner
angewandt werden.

» Abstand des Schwerpunkts von der Trapezoberk@r&eth
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» Beidem I-Profil fur die Biegung handelt es sicbhtium einen IPB-Trager nach DIN 1025. Exakte
Werte fir diese Profile sind der DIN-Norm bzw. dBubbelzu entnehmen.
» Sind verschiedene W1 und W2 angegeben, so ist dder$tandsmoment abhangig von der
Biegerichtung um die entsprechende Achse

» Bei Anwendung auf PC benutzen Sie bitte nicht dieakten
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Tabelle 2: Sonderprofile Biegung[1]
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Tabelle 3: Bezeichnung Sonderprofile[1]
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